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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Praca przejsciowa 1010332221010330858
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 1/2

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Automatyka polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: - Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 30 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Stefan Brock

email: Stefan.Brock@put.poznan.pl
tel. 48 61 665 2627

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetenciji spotecznych:

. K_WO05: Ma uporzadkowang i rozszerzong wiedze w zakresie metod analizy i
1 Wiedza: projektowania systemoéw sterowania.

K_W08: Ma rozszerzong wiedze z zakresu modelowania oraz identyfikacji systeméw
liniowych i nieliniowych.

L . . | K_UO4: Potrafi wyznacza¢ modele ztozonych systemoéw i procesow, a takze
2 Umiejetnosci: | wykorzystywaé je do celow analizy i projektowania uktadéw automatyki i robotyki.

K_U-7: Potrafi skonstruowa¢ algorytm rozwigzania ztozonego zadania inzynierskiego i
prostego problemu badawczego oraz zaimplementowac, przetestowa¢ i uruchomi¢ go w
wybranym $rodowisku programistycznym dla wybranych systeméw operacyjnych.

3 Kompetencje | K_K01: Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztalcania sie ? podnoszenia
spoteczne kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowaé i organizowaé proces
uczenia sie innych oséb.

K_KO03: Posiada $wiadomos$¢ odpowiedzialno$ci za prace wtasng oraz gotowos¢
podporzadkowania sie zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za
wspdlnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ zespotem, wyznaczac¢ cele i okresla¢
priorytety prowadzgce do realizacji zadania.

Cel przedmiotu:

- Przygotowanie studenta do samodzielnej i zespotowej, metodycznej i systematycznej pracy i nauki niezbednej do
samodzielnego rozwigzania wybranego zagadnienia;

- Nabycie umiejetnosci formutowania tresci naukowych, prowadzenia dyskusji, poprawnego
wnioskowania;

-Zdobycie przez studenta doswiadczenia niezbednego w realizacji przysziej pracy
magisterskiej.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma wiedze dotyczgcg zarzadzania projektami inzynierskimi i zarzgdzania jakoscia. - [K_W12]
2. Ma uporzadkowang i rozszerzong wiedze w zakresie metod analizy i projektowania systeméw sterowania. - [K_W04]

3. Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie metod sztucznej inteligencji i ich zastosowania w systemach automatyki i robotyki. -
[K_W05]

Umiejetnosci:
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1. Potrafi krytycznie korzysta¢ z informacji literaturowych, baz danych iinnych zrédet; Posiada umiejetnosci
samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych. - [K_UO01]

2. Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole; potrafi kierowa¢ zespotem i umie oszacowaé czas potrzebny na realizacje
zleconego zadania; potrafi opracowa¢ harmonogram prac i zrealizowa¢ zadania zapewniajgc dotrzymanie terminéw. -
[K_U02]

3. Potrafi analizowac¢ i interpretowac projektowg dokumentacje techniczng oraz wykorzystywac literature naukowg zwigzang
z danym problemem, a takze dostrzega¢ mozliwo$¢ wykorzystania nowych technik itechnologii. -[K_U10]
Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wlasng oraz gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom pracy w
zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspolnie realizowane zadania; potrafi kierowaé zespotem, wyznacza¢ cele i
okreslac priorytety prowadzace do realizacji zadania. - [K_KO03]

2. Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob kreatywny i przedsiebiorczy. - [K_KO05]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Analiza i dyskusja ré6znych metod (w tym nieszablonowych) rozwigzania problemu
-Przygotowywana przez zespot dokumentacja zwigzana z realizowang praca przejsciowg
-Koncowa prezentacja prowadzona przez czionkéw zespotu dla grupy studenckiej

Tresci programowe

Celem przedmiotu jest zrealizowanie przez zespot studencki samodzielnego projektu z zakresu automatyki, a takze elektroniki
przemystowej, robotyki, informatyki przemystowej. Temat projektu moze odnosi¢ sie do realizowanego tematu pracy
dyplomowej magisterskiej. Realizacja projektu obejmuje: przeglad aktualnej literatury w oparciu o bazy literaturowe, wybér i
dyskusje tematu pracy, podziat zadan miedzy cztonkéw zespotu, analiza i dyskusja réznych metod rozwigzania problemu. W
trakcie realizacji zespét buduje i analizuje modele matematyczne, buduje i analizuje algorytmy sterowania, w tym korzystajgc
z metod uczenia maszynowego. Wskazane jest przy tym korzystanie z dostepnych narzedzi "open-source”, co umozliwia
takze wykonywanie czesci zadan samodzielnie w domu.

W efekcie realizacji pracy przejsciowej powstaje opracowanie pisemne, a wyniki prezentowane sg przez cztonkéw zespotu w
ramach publicznych wystgpien dla grupy studentéw.

Literatura podstawowa:
1. Literatura zwigzana z wybranym tematem, dostepna z baz literaturowych na terenie uczelni

Literatura uzupetniajaca:
1. Dokumentacja pakietéw oprogramowania Python - dostepna w internecie
2. Dokumentacja pakietu oprogramawania Octave, Scilab - dostepna w internecie

Bilans nakladu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢é Czas (godz.)
1. Wyszukanie i analiza literatury z zakresu tematu pracy przejsciowej 10
2. Sprecyzowanie tematu pracy, podziat zadan miedzy cztonkéw zespotu 8
3. Budowa i weryfikacja modeli matematycznych, algorytméw sterowania 10
4. Implementacja wybranych algorytméw i modeli 12
5. Weryfikacja poprawnosci dziatania 14
6. Przygotowanie koncowej dokumentacji i prezentacja wynikow 6
Obcigzenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 60
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30
Zajecia o charakterze praktycznym 30
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